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PREPARO PERIODICO DO SOLO
Objetivos

 Rompimento de massa continua de solo em blocos ou
agregados (torroes) de diferentes tamanhos;

* Quebra de blocos ou agregados de maiores dimensoes
(destorroamento);

* Mobilizacao do solo a profundidades que contemplem o
leito radicular e de semeadura;




FORMAS DE PRODUZIR MOBILIZACAO

Inversao de camandas - arados (aivecas ou discos);

Deslocamento lateral / horizontal - grades (discos ou
dentes);

Desagregacao subsuperficial - escarificadores e
subsoladores;

Revolvimento rotativo - rotores e facas acionados pela TDP




1. Preparo primario

1.1 Arados
Discos, aivecas, etc.

1.2 Aivecas Sulcadoras
1.3 Discos Canteiradores
1.4 Subsoladores
1.5 Grades de Discos
j et” ou “V”, “tanden” ou duplo “V” ou “X”




CLASSIFICAGAO DAS MA QNI
Para preparo periddico de solo 8

>

2. Preparo secundario

2.1 Grades
Discos, molas, dentes, facas, rolos, etc.

2.2 Cultivadores

De hastes, rolos, canteiradores, enxadas rotativas, etc.




CLASSIFICACAO DAS MAQUINAS

3. Para cultivo

4. Para operacgdes conjugadas com o preparo primario

5. Para operagdes conjugadas com o preparo secundario




ESCOPO DE ENSAIO
Objetivos

Mensuracao das mudancas ocorridas no solo, resultantes da
aplicacao de forcas pelos orgaos ativos das maquinas.

QUANTITATIVO: relativo @ massa ou volume mobilizado

QUALITATIVO: relativo ao estado final do solo apds a mobilizacao




IMPORTANTE

Distingue-se o
desempenho da maquina
ou implemento de preparo

de solo do conjunto
motomecanizado em que
ela se insere




ENSAIOS DE ORGAOS ATIVOS

CONDICAO CONDICAO
INICIAL — {::; — FINAL

ANTES DEPOIS
CARACTERIZAGAO CARACTERIZAGAO
DAS CONDICOES DAS CONDICOES
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MEIO OPERACIONAL
Caracterizacao - Parametros a observar
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MEIO OPERACIONAL

Caracterizacao Prévia do Solo
» Classificacao
* Relevo e drenagem

* Granulometria
* Densidade - dos solidos e aparente
- -Umldade s o g b, A,
. Fases sohdo Ilqmdo e gasoso (ponderal e volumetrlco)
= Perfll superflmal m|cro relevo
e Cobertura g
e Restosjvegetals ou cobertura morta

- Com unldade mfestante ou conservamonlsta
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Exemplo de Segregacao do DMG
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CLASSES DE AGREGADOS

LEGENDA (mm)
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1. Aracao - arado de discos

. 2. 1+2 gradagens leves

3. Gradagem pesada
4. 3+2 gradagens leves

5. Enxada rotativaem
velocidade minima

6. Enxada rotativaem
velocidade média

7. Escarificacao e
destorroamento
conjugados + gradagem
leve

8. Escarificacao e
destorroamento
conjugados

9. Subsolagem + rolo
destorroador

10. Escarificacao +
gradagem leve



PARAMETROS OPERACIONAIS

Grandezas mensuradas para representar os resultados da
acao dos elementos em avaliagao.

Analise qualitativa e
quantitativa




PARAMETROS OPERACIONAIS
Largura de Trabalho

TEORICA

Projetada pelo fabricante e/ou medida pelo
analista/avaliador

EFETIVA

Medida do resultado do trabalho, de acordo com
procedimento pré-estabelecido ou uma norma (média)

OPERACIONAL

Medida do resultado do trabalho, de acordo com as condicoes
operacionais de campo



PARAMETROS OPERACIONAIS
Largura de Trabalho

TEORICA
Projetada pelo fabricante e/ou medida pelo #——
analista/avaliador
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PARAMETROS OPERACIONAIS
Largura de Trabalho

EFETIVA
Medida do resultado do trabalho, de acordo com
procedimento pré-estabelecido ou uma norma (média)

Primeira passada —> 15-13,85=1,15m

Segunda passada —> 13,85 -12,80 = 1,05m




PARAMETROS O
Forca de Tracao

= Esforgo tratorio

Ea forca necessaria para deslocar o equipamento no
campo, com seus orgaos ativos mobilizando o solo.

Ha uma forte intera¢ao entre
IMPORTANTE velocidade de deslocamento e
esforco tratorio



CONJUNTOS MOTOMECANIZAD"™
Avaliacdo de Desempenho = P~ '

L ondicio
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Exemplo: Inversao da Leiva



CONJUNTOS MOTOMECANIZADOS

Avaliacao de Desempenho = Premissas Basicas




CONJUNTOS I\/IOTOI\/IECANIZADOS
Parametros para Andlise .« ||

Poténcia na Barra (Pb)
Fi - Vi

P, = em kW
b 3600

Ft — Forga de Tragdo (N)

Vm — Velocidade média (km/h)

ou na TDP (Ptdp)

2tTn T — Torque médio né;
P b — 60000 N — Rotacdo média na Tﬂﬁrpm)

em kW



CONJUNTOS MOTOMECANIZADOS
Parametros para Analise

Consumo de Combustivel

V¢ — Volume de Combustivel Consumido (ml)
t — Tempo Considerado no Percurso (s)



CONJUNTOS MOTOMECANIZADOS
Parametros para Analise

Patinagem (Pi) ou Reducao de Deslocamento
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Vt - Velocidade do Conjunto em Con }c Tr alho
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CONJUNTOS MOTOMECANIZADOQOS
Parametros OPERACIONAIS

Consumo Especifico Operacional (CO)

Conjuntos que “trabalham areas”

G N C O = Ce Em g/kWhm2 ou
o by C0=7 /KWhm?
LR m

=
\}%y CeO- consumo especifico (g/kWh ou I/kWh)
o

~

Am — Area mobilizada (m?)



CONJUNTOS MOTOMECANIZADOS
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CONJUNTOS MOTOMECANIZADOS




